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1 Remarques fondamentales

1.1 Droit d'auteur

Nous nous réservons tous les droits concernant le présent document technique. Sans notre autorisation pré-
alable, il est interdit de le reproduire, de le rendre accessible a des tiers ou de I'employer de toute autre maniéere
non autorisée. Les modifications requiérent explicitement notre accord préalable donné par écrit.

1.2 Indications contenues dans les instructions
Toutes les indications contenues dans les présentes instructions doivent étre suivies a la lettre.

1.3 Mesures informelles a prendre par le monteur

Le monteur de l'installation est tenu de participer de sa propre initiative a une formation. Il doit impérativement
informer immédiatement le fabricant/fournisseur au sujet des piéces manquantes ou défectueuses a la livrai-
son.

1.4 Exigences concernant le personnel chargé du montage

Les personnes en charge du montage et de la maintenance doivent avoir été instruites des prescriptions gé-
nérales en vigueur concernant la sécurité et I'hygiéne professionnelle. Elles doivent connaitre les produits de
Langer&Laumann. Les outils utilisés pour l'installation doivent étre en état de fonctionnement et les instru-
ments de mesure doivent étre soumis a un contréle permanent.

1.5 Explication des symboles

AVERTISSEMENT :
danger possible susceptible de provoquer des blessures corporelles graves ou mortelles.

)

PRUDENCE :
danger possible susceptible de provoquer des blessures corporelles légeres. Ce symbole ac-
compagne aussi les avertissements contre des dommages matériels.

REMARQUE :
signale des applications et d'autres informations utiles.
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2 Généralités

Le module TSG ThyssenCAN permet de raccorder W l'opérateur de porte Langer & Laumann Ing. Biro
GmbH au bus Thyssen des séries d'appareils Thyssen F5, F9, F12, RT301, DOD_V1.xx, DOD_V112.xx et
au Fermator VF7+ CAN. 2 portes au maximum peuvent étre gérées par cabine.

PRUDENCE :

Tous les travaux sur la commande de porte doivent étre réalisés lorsque l'installation est hors
tension.

L'interruption de la connexion de bus en plein fonctionnement peut gravement endommager
I'électronique de la commande d'ascenseur.

3 Interface

L'interface CAN du module TSG ThyssenCAN dispose de LED d'état, elle est séparée galvaniquement et
peut étre terminée avec un commutateur coulissant.
En outre, le module dispose d'une prise d'entrée et d'une prise de sortie.

Le numéro de la porte peut étre choisi entre 1-2 avec 'aide d'un parameétre.
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4 Matériel
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Fig. 1: Module TSG Thyssen Fx

No. Désignation Description
@ JP1 Commutateur coulissant
(voir le chap. 5.2 Réglage de la terminaison du bus / page 12)
@ XF5 Raccordement bus CAN (voir Fig. 5: Connecteur CAN 4 pdles XF5 / page 8)
@ XF4 Raccordement bus CAN 24V
(v
oir Fig. 4: Connecteur CAN 6 pbéles XF4 / page 8)
@ LED3 CAN Run (vert)
(voir le chap. 6.3 CAN_Run / page 18)
LED4 CAN Error (rouge)
(voir le chap. 6.4 CAN_Error / page 18)
@ LED1 Error (rouge)
(voir le chap. 6.2 Error (LED / page 17)
LED2 Check (jaune)
(voir le chap. 6.1 Check (LED / page 17)
® JP2 Jumper 2 et Jumper 3
JP3 (voir le chap. 4.2 Tension d'alimentation pour une commande discréte / page 9)
@) XF2 Entrée
(voir Fig. 2: Borne d'entrée XF2 / page 7)
XF3 Sortie
(voir Fig. 3: Borne de sortie XF3 / page 7)
@ XD26 Prise Ethernet
(voir Fig. 6: Connecteur Ethernet (RJ45) / page 8)
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4.1 Connecteur module ThyssenCAN

Fig. 2: Borne d'entrée XF2

Broche Signal Description
Variante1 Variante2
XF2 -1 Entrée alimentation 24V ov
XF2 -2 Sortie alimentation ov 24V
XF2-3 TU Fermer
XF2-4 TO Ouvrir
XF2-5 TUL Attente
XF2-6 Libér. inspect. Libération inspection

Fig. 3: Borne de sortie XF3

Broche Signal Description
XF3 -1 TSU Porte fermée
XF3-2 TSO Porte ouverte
XF3-3 Sortie 3

XF3-4 Entrée 5
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Fig. 4: Connecteur CAN 6 pdles XF4

Broche Signal Description

XF4 — 1 pont interne XF4.2, XF5.1, XF5.2

XF4 — 2 pont interne XF4.1, XF5.1, XF5.2

XF4 -3 CAN L Signal bus CAN (dominant low)

XF4 -4 CAN_H Signal bus CAN (dominant high)

XF4 -5 +24V via CAN Tension d'alimentation par connecteur CAN (voir
JP2 et JP3)

XF4 -6 0V via CAN Tension d'alimentation par connecteur CAN (voir
JP2 et JP3)

12
34

Fig. 5: Connecteur CAN 4 pdles XF5

Broche Signal Description

XF5—1 pont interne XF4.1, XF4.2, XF5.2
XF5 -2 pont interne XF4.1, XF4.2, XF5.1
XF5-3 CAN_L Signal bus CAN (dominant low)
XF5 -4 CAN_H Signal bus CAN (dominant high)

Fig. 6: Connecteur Ethernet (RJ45)

Broche Signal Description

XD26.1 CAN L Signal bus CAN (dominant low)
XD26.2 CAN_H Signal bus CAN (dominant high)
XD26.3 Ground 0V CAN-GND

XD26.4

XD26.5 Ground 0V CAN-GND

XD26.6

XD26.7 CAN L Signal bus CAN (dominant low)
XD26.8 CAN_H Signal bus CAN (dominant high)

81/20



p% Langer & Laumann®

4.2 Tension d'alimentation pour une commande discréte

Fig. 7: Réglage standard, alimentation 24V par XF2

Cavalier | Signal Description

JP2:2-3 |Inputs Tension d'alimentation par connecteur d'entrée
XF2

JP3:2-3 | Outputs Tension d'alimentation par connecteur d'entrée
XF2

Fig. 8: Réglage étendu, alimentation 24 V par XF4

Broche Signal Description
JP2:1-2  |Inputs Tension d'alimentation par connecteur CAN XF4
JP3:1-2 | Outputs Tension d'alimentation par connecteur CAN XF4
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4.3 Connexion du bus Thyssen

PRUDENCE :

Avant de travailler sur la CAN-Bus, il faut tout d'abord mettre I'opérateur de la porte hors Ten-

sion.

Aprés la mise hors tension retirer les connecteurs CAN de I'appareil.

Si cette consigne n'est pas respectée, la commande d'ascenseur pourra subir un dom-
mage.

4.3.1 Thyssen séries F3, F5, F9, F12

Les connecteurs du module TSG ThyssenCAN sont compatibles avec I'ancienne commande de porte. Les
connecteurs existants peuvent étre réutilisés.

4.3.2 RT301 CAN

Pour le RT301 CAN, le connecteur Ethernet continue a étre utilisé. Celui-ci est enfiché sur le slot XD26.

REMARQUE :
\ Le cas échéant, le kit de connexion RJ45 TSG peut étre utilisé ici sur ThyssenCAN

.\ / (8.20.81570).

Le cable adaptateur est enfiché dans I'emplacement XF4 et sert a la connexion au cable Ether-
net existant.

4.3.3 DOD

Pour le DOD_V1.xx (CMC4+ commande d'ascenseur), le cable CAN doit étre posé sur le connecteur XF4 du
module adaptateur Thyssen CAN.

L *

DOD TSG Description
X333-1 |XF4-6 |CAN GND
X333-2 |XF4-4 |CAN H
X333-3 |XF4-3 |[CAN L

REMARQUE :
\ Le cas échéant, le kit de connexion RJ45 TSG peut étre utilisé ici sur Thyssen CAN
(8.20.81570).

Pour le DOD_V112.xx (ECOR commande d'ascenseur), le connecteur Ethernet est réutilisé. Celui-ci est en-
fiché sur I'emplacement XD26.

REMARQUE :

On peut éventuellement utiliser le kit de connexion RJ45 TSG a Thyssen CAN (8.20.81570).
Le cable adaptateur est enfiché sur I'emplacement XF4 et sert a la connexion au cable Ethernet
existant.

REMARQUE :
L'affectation du DOD_V1.xx peut également étre choisie pour le DOD_V112.xx
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4.3.4 VF7+CAN
Pour le VF7+CAN, le cable CAN doit étre posé sur le connecteur XF4 de I'adaptateur ThyssenCAN.

VF7+CAN |TSG Description
60 XF4-5 |CAN_VCC
61 XF4-4 |CAN H

62 XF4-3 |CAN L

63 XF4-6 |CAN_GND

4.4 Connexion du rideau lumineux

Si le rideau lumineux est raccordé directement a la commande porte, il doit étre connecté sur la borne X1 du
TSGVA4.
Pour que le rideau lumineux puisse étre activé, il faut régler le paramétre h3=02 "low active".

4.4.1 Affectation du Thyssen RT301
Le recablage du signal doit étre effectué comme suit :

RT301 TSGV4 | Signification
XD8.1 X1.5 +24VDC (RX et TX)
XD8.2 X1.3 CS (cell signal)
XD8.3 X1.8 GND (RX et TX)
XD8.4 - SYS (syncro)

- X1.4 Pont sur X1.6

- X1.6 Pont sur X1.4

PRUDENCE :

Le connecteur XD8 du RT301 ne doit pas étre branché sur la borne XF3 de la carte addi-
tionnelle.

Le rideau lumineux pourrait en étre endommageé.

4.4.2 Affectation du DOD

L'alimentation en tension de la barriére lumineuse vient du boitier de raccordement de la cabine et peut res-
ter.
Le recablage du signal doit étre effectué comme suit :

DOD TSGV4 | Signification
X462.1 X1.5 | VCC
X462.6 X1.3 Light curtain
- X1.4 Pont sur X1.8
- X1.8 Pont sur X1.4

4.4.3 Affectation du VF7+ CAN

L'alimentation en tension de la barriere lumineuse vient du boitier de raccordement de la cabine et peut res-
ter.
Le recablage du signal doit étre effectué comme suit :

VF7+ CAN | TSGV4 | Signification
23 X1.5 | VCC
22 X1.3 Light curtain
- X1.4 Pont sur X1.8
- X1.8 Pont sur X1.4
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5 Configuration

Dans cette partie tous les réglages possibles de I'électronique par rapport au bus Thyssen CAN sont décrits.

5.1 Réglage du bus de communication

Pour que I'adaptateur TSG Thyssen CAN de I'électronique du TSG soit identifié, il faut que le paramétre hA
soit défini suivant I'application.

Réglage des
paramétres

hA=10 (default) | Commande TSG via I'adaptateur ThyssenCAN.
Entrainement de verrouillage ou de lame (par ex. QKS9, utilisable avec platine ad-

Fonction

hA=16 ditionnelle, entrainement supplémentaire) et la commande de TSG via l'adaptateur
ThyssenCAN.

hA=17 Verrouillage avec NSG (par ex. Koch, utilisable avec platine additionnelle, entrai-
nement supplémentaire) et la commande de TSG via I'adaptateur ThyssenCAN.
Entralnement de verrouillage pour la porte paliére tournante (utilisable avec pla-

hA=18 tine additionnelle, entrainement supplémentaire) et la commande de TSG via

I'adaptateur ThyssenCAN.

= REMARQUE :
/ \ Ne sont plus évalués que les signaux de porte envoyés par le bus CAN.

A * 4

Le bus Thyssen est sélectionné avec le paramétre h4. Ici, il est possible de choisir entre le bus Thyssen
pour F3, F5, F9 et F12 et les bus Thyssen permettant de controler la série RT301 CAN, la série DOD ou le
Fermator VF7+ CAN.

Eaég;%‘:r::s Fonction

h4=7 (default) | Bus Thyssen pour F3, F5, F9 ou F12

h4=8 Bus Thyssen pour RT301 CAN

h4=9 Bus Thyssen a partir de DOD_Vers.1.04 (CMC4+ commande d'ascenseur)
h4=10 Bus Thyssen pour DOD_Vers.112.xx (ECOR commande d'ascenseur)
h4=11 Bus Thyssen Fermator VF7+ CAN

h4=12 Bus Thyssen pour DOD_Vers.1.00 (CMC4+ commande d'ascenseur)

= REMARQUE :
En cas d'utilisation dans le Thyssenbus pour DOD, il faut faire attention au numéro de version
[ de I'entrainement d'origine (voir les photos) afin de pouvoir sélectionner le parameétre approprié.

A

DESCONECTAR X388 Y ESPERAR 10s
E| UNPLUG X388 AND WAIT FOR 10s

-DOD  COD.N: 2050.30
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5.2 Réglage de la terminaison du bus

Un bus CAN doit étre terminé pour éviter les réflexions dans le réseau. Pour cela une résistance (120Q) doit
étre placée aux deux extrémités du réseau. Pour placer une terminaison sur le module TSG Thyssen CAN,
placer sur ON le commutateur coulissant JP1 qui se trouve sur la platine.

Resistor
ON

Resistor
OFF

Fig. 9: module TSG Thyssen Fx - terminaison du bus

REMARQUE :
veiller a ce que la terminaison soit située uniquement au début et a la fin du réseau complet.

PRUDENCE :
le bus CAN seras perturbé si la terminaison n'est pas située a la fin ou au début du réseau
mais a un autre endroit ou si d'autres résistances (120Q) sont placées prés de la terminaison.

5.3 Réglage de la transmission mécanique

Le réglage standard contient un rapport de transmission fixe, qui est enregistre dan I'appareil de commande
de porte TSG. Une Modification du rapport mécanique a pour conséquence, que les forces, les vitesses et
les accélérations sont différentes de celles réglées dans I'appareil de commande de porte TSG. Pour com-
penser la différence, la transmission mécanique existante peut étre adaptée dans I'appareil de commande
de porte TSG.

Pour régler le rapport de transmission souhaité, le paramétre A8 Rapport de transmission mécanique sup-
plémentaire doit étre sélectionné de maniere appropriée. Pour que la valeur réglée dans A8 puisse étre prise
en compte, le paramétre A9, Validation du paramétre A8 doit étre activé.

Thyssen series Rapport mécanique Validation paramétre A8
F3,F5,F9,F12 A8=1.0 A9=0.0
RT301 A8=1.5 A9=1.0
DOD Serie A8=1.5 A9=1.0
VF7+ CAN A8=1.5 A9=1.0
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5.4 Réglage des paramétres du TSG

Para- Signification Valeur
meétres
h1 Numeéro de porte Standard :
01 = porte 1
alternative :
02 = porte 2
h3 Rideau lumineux Standard :
00 = rideau lumineux non actif
alternative :
02 = rideau lumineux "low active"
h4 Sélection variante de bus | Standard :
07 = bus Thyssen pour F3, F5, F9 ou F12
alternative :
08 = bus Thyssen pour RT301 CAN
09 = bus Thyssen a partir de DOD V1.04 (CMC4+ commande d'ascenseur)
10 = bus Thyssen pour DOD V112.xx (ECOR commande d'ascenseur)
11 = bus Thyssen Fermator VF7+ CAN
12 = bus Thyssen pour DOD V1.00 (CMC4+ commande d'ascenseur)
hA Fonctionnement Thys- 10
senCAN
16
Fonctionnement Thys-
senCAN et entrainement
TSG Sinus 17
Fonctionnement Thys-
senCAN, entrainement 18
TSG Sinus et NSG
Fonctionnement Thys-
senCAN et verrouillage
de la porte paliére tour-
nante
A8 Transmission mécanique | Standard : 1,0
supplémentaire Alternative : entre 0.5 et 8.0
A9 Validation du Paramétre | Standard :
A8 (Transmission méca- |0 : Off
nique supplémentaire) Alternative
1:0n

REMARQUE :

Dés que le paramétre hA est réglé sur 10, les valeurs de paramétre suivantes sont réglées :
-h1 et h4 sur valeurs standard (voir le chap. 5.4 Réglage des paramétres du TSG / page 14)
- b4 sur on (voir le manuel TSGV4)

-cC, et cd sur OA (voir le manuel TSGV4)

REMARQUE :

Si le paramétre hA a déja été réglé sur 10 et s'il est ensuite réglé sur une valeur différente de
10, le paramétre b4 reste fixé sur on et les réglages de h1 et h4 restent.
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5.5 Résume rapide: Configuration du module

Pour que le module de I'adaptateur ThyssenCAN fonctionne conformément aux exigences, il faut impérative-
ment respecter 'ordre suivant lors de la configuration du module :

Etape 1 : Activation du module d'extension

Pour activer le module de I'adaptateur ThyssenCAN sur le TSG, le paramétre hA doit étre réglé :

Reglaqe 2 Fonction

parametres

hA=10 Commande TSG via ThyssenCAN.

hA=16 Entralnement de verrouillage ou de lame (par ex. QKS9, utilisable avec platine addi-
tionnelle, entrainement supplémentaire) et la commande de TSG via ThyssenCAN.

hA=17 Verrouillage avec NSG (par ex. Koch, utilisable avec platine additionnelle, entraine-
ment supplémentaire) et la commande de TSG via ThyssenCAN.
Entralnement de verrouillage pour la porte paliére tournante (utilisable avec platine

hA=18 additionnelle, entrailnement supplémentaire) et la commande de TSG via Thyssen-
CAN.

Etape 2 : Réglage du numéro de porte

Le numéro de porte est réglé en adaptant le paramétre h1 :

Para- Signification Valeur

meétres

h1 Numeéro de porte Standard :
01 = porte 1
Alternative :
02 = porte 2

Etape 3 : Réglage du type de protocole

Le type de protocole est réglé a l'aide du paramétre h4 :

Para- Signification Valeur

meétres

h4 Sélection variante de bus | Standard :
07 = bus Thyssen pour F3, F5, F9 ou F12
Alternative :

08 = bus Thyssen pour RT301 CAN

09 = bus Thyssen a partir de DOD V1.04 CMC4+ commande d'ascenseur)
10 = bus Thyssen pour DOD V112.xx (ECOR commande d'ascenseur)

11 = bus Thyssen Fermator VF7+ CAN

12 = bus Thyssen pour DOD V1.00 CMC4+ commande d'ascenseur)

Etape 4 : Configuration du rideau lumineux

Si un rideau lumineux était raccordé sur le RT301, DOD ou VF7+ CAN, il sera directement raccordé au TSG
et activé via le paramétre h3=2.

Para- Signification Valeur

meétres

h3 Rideau lumineux Standard :
00 = rideau lumineux non actif
Alternative :
02 = rideau lumineux "low active"
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Etape 5 : Réglage de la transmission

Lors de I'utilisation du bus Thyssen pour RT301, DOD ou VF7+ CAN, le rapport de transmission du pignon
doit étre réglée avec le paramétre A8 et activée avec le Paramétre A9=01.

Para- Signification Valeur
meétres
A8 Transmission mécanique | Standard :
supplémentaire 1.0
Alternative :
1.5 (RT301, DOD Serie, Fermator VF7+)
A9 Validation du Parameétre | Standard :
A8 (Transmission méca- |0 : off
nique supplémentaire) Alternative :
1:0n

5.6 Programmer le TSG

Si le TSG doit étre programmé, il faut suivre les étapes suivantes :

Noobkrwbh=

Mettre I'électronique du TSG V4 hors tension

En I'absence de tension, retirer le connecteur CAN (XF4)
Mettre I'électronique du TSG V4 sous tension
Programmer I'électronique du TSG V4 via le paramétre P9
Mettre I'électronique du TSG V4 hors tension

Brancher le connecteur CAN (XF4)

Mettre I'électronique du TSG V4 sous tension
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6 LED - états et significations

Le module TSG Thyssen CAN comprend quatre LEDs (voir le chap. 4 Matériel / pages 6 et Fig. 10: état d'af-
fichage avec séquence de clignotement / page 19).

6.1 Check (LED2, jaune)

Etat de la | Description de I'état Causes possibles
LED
Off Aucune tension - Vérifier la tension de réseau pour l'alimentation de I'électronique du TSG.
- Vérifier le cable plat de connexion de I'électronique du TSG.
Clignote- |Le module TSG Thys-
ment (1Hz) | sen Fx est prét a fonc-
tionner.

6.2 Error (LED1, rouge)

Etat de la
LED

Description de I'état

Causes possibles

Off

La communication
entre I'électronique du
TSG et le module TSG
Thyssen Fx fonctionne.

On

Aucune communication
entre I'électronique du
TSG et le module TSG
Thyssen Fx.

- Vérifier le cable plat de connexion de I'électronique du TSG.
- Paramétre hA non réglé ou non réglé correctement.
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6.3 CAN_Run (LED3, vert)

L'état du module TSG Thyssen-Fx dans le réseau CAN est représenté.

Etat de la | Description de I'état

LED

Off Le module n'est pas encore prét a fonctionner.
On OPERATIONAL Le module est prét a fonctionner.

6.4 CAN_Error (LED4, rouge)

L'attention est attirée sur I'état ou sur d'éventuelles erreurs du module TSG Thyssen-Fx.

Etat de la | Description de I'état
LED
Off Aucun défaut Le module TSG Thyssen-Fx est prét a fonctionner.
flickering Erreur sur le bus - Aucun appareil n'est raccorde.
- La commande d'ascenseur n'a pas encore émis de signal.
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Fig. 10: état d'affichage avec séquence de clignotement
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7 Contact

Langer & Laumann Ing.-Biiro GmbH
Wilmsberger Weg 8

48565 Steinfurt

Germany

Tél. : +49 (2552) 92791 0

www.lul-ing.de
info@lul-ing.de
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