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1 Longueur du brin 
 
La longueur du brin est la longueur du brin de courroie entre les deux points d'appui sur les poulies. 
 

𝐿𝐿𝐿𝐿 =  �𝑎𝑎² −
(dwg − 𝑑𝑑𝑑𝑑𝑑𝑑)²

4
 

 
Par exemple, avec un entraxe de a = 1000[mm] et avec des poulies à rayons identiques (55[mm]), on obtient 
: 
 

𝐿𝐿𝐿𝐿 =  �(1000[𝑚𝑚𝑚𝑚])2 −
(55[mm] − 55[𝑚𝑚𝑚𝑚])2

4
 

 
𝐿𝐿𝐿𝐿 =  1000[𝑚𝑚𝑚𝑚] 

 
 
Lt = longueur du brin [mm] 
a = entraxe [mm] 
dwg = diamètre effectif de la grande poulie [mm] 
dwk = diamètre effectif de la petite poulie [mm] 
 
 
 
 
 
 

2 Profondeur d'enfoncement 
 
La courroie dentée s'enfonce au milieu du brin, la profondeur d'enfoncement étant de δ. 
 

δ = 0,016 ∗ 𝐿𝐿𝐿𝐿 
 

δ = 0,016 ∗  1000[mm] 
 

δ = 16[𝑚𝑚𝑚𝑚] 
 
 
δ = profondeur d'enfoncement [mm] 
Lt = longueur du brin [mm] 
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3 Longueur primitive de la courroie dentée 
 

𝐿𝐿𝑑𝑑 = 2 ∗ 𝑎𝑎 + 1,57 ∗ (𝑑𝑑𝑑𝑑𝑑𝑑 + 𝑑𝑑𝑑𝑑𝑑𝑑) +  
(𝑑𝑑𝑑𝑑𝑑𝑑 − 𝑑𝑑𝑑𝑑𝑑𝑑)²

4 ∗ 𝑎𝑎
 

 

𝐿𝐿𝑑𝑑 = 2 ∗ 1000[𝑚𝑚𝑚𝑚] + 1,57 ∗ (55[𝑚𝑚𝑚𝑚] + 55[𝑚𝑚𝑚𝑚]) + 
(55[𝑚𝑚𝑚𝑚] − 55[𝑚𝑚𝑚𝑚])²

4 ∗ 1000[𝑚𝑚𝑚𝑚]
 

 
𝐿𝐿𝑑𝑑 = 2172,7[𝑚𝑚𝑚𝑚] 

 
 
Lw = longueur primitive de la courroie dentée [mm] 
a = entraxe [mm] 
dwg = diamètre effectif de la grande poulie [mm] 
dwk = diamètre effectif de la petite poulie [mm] 
 
 

4 Charge d'épreuve 
 
La courroie dentée s'enfonce au milieu du brin, la profondeur d'enfoncement étant de δ. Dans cet état, la 
courroie est tendue de manière telle que la charge d'épreuve s'élève à Fp.  
 
 

𝐹𝐹𝐹𝐹 =  
𝐹𝐹𝑑𝑑 +  𝐿𝐿𝐿𝐿𝐿𝐿𝑑𝑑 ∗ 𝑌𝑌

16
 

 

𝐹𝐹𝐹𝐹 =  
250[𝑁𝑁] + 1000[𝑚𝑚𝑚𝑚]

2172,7[𝑚𝑚𝑚𝑚] ∗ 100

16
 

 
𝐹𝐹𝐹𝐹 =  18,50[𝑁𝑁] 

 
 
Fk = force de précontrainte [N] (indication du fabricant) 
Lt = longueur du brin [mm] 
Lw = longueur primitive de la courroie dentée [mm] 
Y = facteur (indication du fabricant) 
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5 Fréquence du brin 
 
Grâce à la fréquence du brin de courroie mis en vibration, il est possible de régler et de contrôler la précon-
trainte de manière extrêmement simple et précise (fréquencemètre nécessaire).  
 

𝑓𝑓 =  �
𝐹𝐹𝑑𝑑

4 ∗ 𝑚𝑚 ∗ 𝐿𝐿𝐿𝐿²
 

 

𝑓𝑓 =  �
250[𝑁𝑁]

4 ∗ 0,0552 �𝑑𝑑𝑑𝑑𝑚𝑚 � ∗ (1[𝑚𝑚])²
 

 
𝑓𝑓 =  33,65[𝐻𝐻𝐻𝐻] 

 
 
Fk = force de précontrainte [N] (indication du fabricant) 
Lt = longueur du brin [mm] 
m = poids de courroie spécifique (indication du fabricant) 
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6 Contact 
 
En cas de questions et/ou de doutes, vous pouvez nous joindre à l'adresse suivante : 
 
Langer & Laumann Ing.-Büro GmbH 
Wilmsberger Weg 8 
48565 Steinfurt 
Germany 
 
Tél. : +49 (2552) 92791 0 
 
www.lul-ing.de 
info@lul-ing.de 
 
 


