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1 Remarques fondamentales

1.1 Droit d'auteur

Nous nous réservons tous les droits concernant le présent document technique. Sans notre autorisation pré-
alable, il est interdit de le reproduire, de le rendre accessible a des tiers ou de I'employer de toute autre maniere
non autorisée. Les modifications requiérent explicitement notre accord préalable donné par écrit.

1.2 Indications contenues dans les instructions
Toutes les indications contenues dans les présentes instructions doivent étre suivies a la lettre.

1.3 Mesures informelles a prendre par le monteur

Le monteur de l'installation est tenu de participer de sa propre initiative a une formation.
Il doit impérativement informer immédiatement le fabricant/fournisseur au sujet des pieces manquantes ou
défectueuses a la livraison.

1.4 Exigences concernant le personnel chargé du montage

Les personnes en charge du montage et de la maintenance doivent avoir été instruites des prescriptions gé-
nérales en vigueur concernant la sécurité et I'nygiéne professionnelle. Elles doivent connaitre les produits de
Langer&Laumann. Les outils utilisés pour l'installation doivent étre en état de fonctionnement et les instru-
ments de mesure doivent étre soumis a un contréle permanent.

1.5 Explication des symboles

AVERTISSEMENT :
Danger possible susceptible de provoquer des blessures corporelles graves ou mortelles.

PRUDENCE :

Danger possible susceptible de provoquer des blessures corporelles Iégéres.
' Ce symbole accompagne aussi les avertissements contre des dommages matériels.
®

0O

REMARQUE :
Signale des applications et d'autres informations utiles.

A * 4
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2 Géneralités
Le module TSG CANopen Lift permet de raccorder I'opérateur de porte TSG Langer & Laumann Ing. Blro

GmbH a un bus CAN comprenant un maximum de 127 participants. 3 portes au maximum peuvent étre gérées
par cabine.

3 Interface

Le module TSG CANopen Lift estimplémenté selon CiA 301 avec le profil d'application CANopen Lift CiA-417
(spécification version 2.1).

Le module TSG CANopen Lift possede des LED d'état, il est isolé galvaniquement et peut étre terminé avec
un commutateur coulissant.

Le module TSG CANopen Lift permet de choisir une vitesse de transmission de 125kbaud ou de 250kbaud.

Le numéro de la porte peut étre choisi entre 1-3 avec l'aide d'un paramétre. La Node ID du numéro de porte
souhaité peut étre adaptée au moyen d'un parameétre entre 2-124.
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4 Matériel

Fig. 1: Module TSG CANopen Lift

No. Désignation Description
(D Jp2 Commutateur coulissant  (voir le chap. 5.1 Réglage de la terminaison
du bus /page -7 -)
@ X87 Raccordement au bus CAN (voir le chap. 4.1 Connecteur de raccorde-
ment CAN / page - 6 -)
@ LED81 Check (jaune) (voir le chap. 6.1 Check LED / page - 9 -)
LED82 Error (rouge) (voir le chap. 6.2 Error / page - 9 -)
@ LED83 CAN Run (vert) (voir le chap.6.3 CAN_Run / page - 10 -)
LED84 CAN Error (rouge) (voir le chap. 6.4 CAN_Error / page - 10 -)

4.1 Connecteur de raccordement CAN

Fig. 2 : Connecteur de raccordement CAN

Broche Signal Description

X87-1 CAN_GND CAN Masse

X87 -2 CAN L Signal bus CAN (dominant low)
X87 -3 CAN H Signal bus CAN (dominant high)
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5 Configuration

Pour que le module TSG CANopen Lift soit identifié par I'électronique du TSG, il faut que le paramétre soit
défini suivant I'application. Les parametres du module TSG CANopen Lift nécessaires a la communication
avec la commande de 'ascenseur doivent étre réglés de maniére adéquate.

Reglag\e 2l Fonction
parametres
hA=10 Commande du TSG via CANopen.
hA=16 Entrailnement de verrouillage ou de sabre (par ex. QKS9, utilisable avec platine addi-
- tionnelle entrainement supplémentaire) et la commande de TSG par CANopen.
hA=17 Verrouillage avec NSG (par ex. Koch, utilisable avec platine additionnelle entraine-
- ment supplémentaire) et la commande de TSG par CANopen.
hA=18 Entrainement de verrouillage pour la porte paliére tournante (utilisable avec platine
- additionnelle entrainement supplémentaire) et la commande de TSG par CANopen.

REMARQUE :
Ne sont plus évalués que les signaux de porte envoyés par le bus CAN, les signaux discrets
u‘ passant par le connecteur d'entrée X1 ne sont plus pris en considération.

A °

5.1 Réglage de la terminaison du bus

Un bus CAN doit étre terminé pour éviter les réflexions dans le réseau.

Pour cela une résistance (120Q) doit étre placée aux deux extrémités du réseau.

Pour placer une terminaison sur le module TSG CANopen Lift, placer sur ON le commutateur coulissant JP2
qui se trouve sur la platine.

Fig. 3: Module TSG CANopen Lift - terminaison du bus

REMARQUE :
Veiller a ce que la terminaison soit située uniqguement au début et a la fin du réseau complet.

PRUDENCE:
Le bus CAN seras perturbé si la terminaison n'est pas située a la fin ou au début du réseau
mais a un autre endroit ou si d'autres résistances (120Q) sont placées prés de la terminaison.
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5.2 Réglage des parametres du TSG

Parameétre | Signification Valeur
hO Réglage de la vitesse de trans- Standard:
mission 02 (= 250kBaud)
alternative:

01 (= 125kBaud)

hl Numéro de porte Standard:
01 = porte 1

alternative:
02 = porte 2
03 = porte 3

h4 Node-ID Standard (en fonction de h1):

07 (= porte 1)
08 (= porte 2)
09 (= porte 3)

alternative:
02-124

hA CANopen Lift fonctionnement 10

CANopen Lift fonctionnement et | 16
entrainement TSG Sinus

CANopen Lift fonctionnement, 17
entrainement TSG Sinus et NSG

CANopen Lift fonctionnement et |18
verrouillage de porte paliére tour-
nante

REMARQUE :
Si la commande d'ascenseur emploie une ID différente du standard pour la porte, celle-ci doit
étre réglée manuellement avec le parameétre h4. Cette ID doit étre entre 2-124.

REMARQUE :
Deés que le numéro de porte est réglé dans le paramétre hl, les ID standards sont a nouveau
affectées aux portes (paramétre h4).
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REMARQUE:

/ Dés que le paramétre hA est réglé sur 10,16,17 ou 18, les valeurs de parameétre suivantes
,‘ sont réglées : h0, hl et h4 aux valeurs standards (voir le chap. 5.2 Réglage des parameétres
du TSG/page-8-)

/ -b4 sur on (voir le manuel TSG V4)

-cC, et cd sur OA (voir le manuel TSG V4)

= REMARQUE:
Si le paramétre hA a déja été réglé sur 10 et s'il est ensuite réglé sur une valeur différente de
\ / 10, le paramétre b4 reste fixé sur on.

6 LED — etats et significations

Le module TSG CANopen Lift comprend quatre LED (voir le chap. 4 Matériel / page - 6 - et Fig. 4 : état
d'affichage avec séquence de clignotement / page - 11 -).

6.1 Check LED

Etat de la |Description de I'état

LED Causes possibles

Off Aucune tension - Vérifier la tension de réseau pour l'alimentation de I'électronique du TSG.
- Vérifier le cable plat de connexion de I'électronique du TSG.

blinking Le module TSG CA-
Nopen Lift est prét a
fonctionner.

6.2 Error LED

Etat de la |Description de I'état

LED Causes possibles

Off La communication
entre I'électronique du
TSG et le module TSG
CANopen Lift fonc-
tionne.

On Aucune communication |- Vérifier le cable plat de connexion de I'électronique du TSG.

entre I'électronique du | - Vérifier le réglage du parameétre hA (voir le chap. 5 Configuration / page -
TSG et le module TSG |7 -).

CANopen Lift
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6.3 CAN_Run

L'état du module TSG CANopen Lift dans le réseau CANopen est représenté.

Etat de la |Description de I'état

LED

Off RESET Un RESET est exécuté.

blinking PRE- OPERATIONAL |Le module est dans I'état PRE-OPERATIONAL
single STOPPED Le module est dans I'état STOPPED

flash

On OPERATIONAL Le module est dans I'état OPERATIONAL

6.4 CAN_Error

L'attention est attirée sur I'état ou sur d'éventuelles erreurs du module TSG CANopen Lift.

Etat de la |Description de I'état

LED

Off Aucun défaut Le module TSG CANopen Lift est prét a fonctionner.

blinking Configuration invalide | Erreur de configuration

single Avertissement, limite Au moins un des compteurs d'erreurs du module TSG CANopen Lift a at-
flash atteinte teint ou dépassé le niveau d'alerte.

double Surveillance d'erreur Des erreurs se sont produites sur le CAN (aucune liaison au CAN).

flash

On Bus Off Le module TSG CANopen Lift ne doit plus émettre.

6.5 Clignotement

CAN_Run

CAN_Error

Error LED

Signification

ON

OFF

OFF

Le module est OPERATIONAL et peut étre utilisé.

Blinking

OFF

OFF

Le module est PRE-OPERATIONAL (la commande d'ascenseur
doit le placer en mode OPERATIONAL)

blinking

Blinking
(alterné)

ON

Aucune communication avec TSG

Les parameétres nécessaires sont mal réglés :

Le paramétre hA est différent de 10, 16, 17 ou 18 (voir :
chapitre 5.2 Réglage des parametres du TSG, page - 8 -).

blinking

Blinking
(continu)

OFF

Aucune communication par le bus CAN.

Les parameétres nécessaires sont mal réglés :

h0=1, 125kBaud

h0=2, 250kBaud

(puisgu'il y a une nouvelle initialisation, le clignotement de
CAN_ERROR LED devient brievement single Flash )

blinking

Single flash

OFF

Réseau CANopen indisponible
- Module CANopen non raccordé (guard event)
- Maitre non raccordé (heartbeat event)
- Cablage incorrect
- Le bus n'est pas convenablement terminé (voir le chap.
5.1 Réglage de la terminaison du bus, page - 7 -)

ON

ON

OFF

Aucune communication possible sur le bus CAN :
- Les signaux CAN_High et CAN_Low sont intervertis
- Court-circuit entre :
- CAN_GND et CAN_H
- CAN_H et CAN_L
- Matériel défectueux
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an
flickering
(red)

off

an
flickering
(green)
off

on
blinking
(red)
off

an
blinking
(green)

off

on
single flash
(red)

off

on
single flash
{green)

off

on

double flash
(red)

off

an
triple flash
(red)

off

on
triple flash
(green)

off

an
guadruple
flash (red)
off

200 ), 200
ms ms
200 ), 200
ms ms
200 1000 .
ms ms
L2200, 200 1000
ms ms ms
200 ), 200 |, 200 1000 .
ms ms ms ms
L200 ), 200 | 200 0 200 . 200 ) 1000 .
ms ms ms ms ms ms
L200 ), 200 |, 200 f 200 o 200 . 200 1000 .
ms ms ms ms ms ms ms
L2000 | 200 f 200 o 200 o 200 | 200 1000 .
ms ms ms ms ms ms ms ms

Fig. 4 : état d'affichage avec séquence de clignotement
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7 Contact

Langer & Laumann Ing.-Biro GmbH
Wilmsberger Weg 8

48565 Steinfurt

Germany

Tél.: +49 (2552) 92791 0

www.lul-ing.de
info@Iul-ing.de
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